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ľĴĺħĺŇĝŅŏĸŊŀĔ   6  ľĬƞĺĵĔŇĨ 
�ü�	�ß�����œ�����Ö�ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý 

�����a���œ�����Ö���ł�
�÷�î�ü�	�ß�����œ�����Ö�ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý ���ö�‘�î�a���÷�Ö�ü�‘�� 3 ���î�‘�ü�÷�Ö�	�Œ 
ĶľńĽĺŇĝŅ ĝŊŗŀĺŇĝŅ ěŜŅĬĺĬľĬƞĺĵĔŇĨ (ĭĶĶĵŅĵ-ĮĢŇĭńĨŇ-ĻŉĔļŅħƟĺĵĨĬŏŀĚ) 
105105 �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d 

(Finite Element Methods) 
3(3-0-6) 

105301 �Ö���ł�Ù�����î�ü�Ł���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�×�ì���Ü�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�����œ���œ���Ù�ü���ö�ł�a���î 
(Computational Fluid Dynamics and Heat Transfer) 

3(3-0-6) 

105603 �Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���ï�ï�����ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø 
(Optimal Aircraft Design) 

3(3-0-6) 

105605 �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�ì���Ü�����Ö���ý�÷���î�×�����î�ÿ���Ü 
(Advance Flight Control) 

3(3-0-6) 

105606 �������ł���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö 
(Aeroelasticity) 

3(3-0-6) 

105607 ����Ł���ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�ì���Ü�����Ö���ý�×�����î�ÿ���Ü 
(Advance Aerothermodynamics) 

3(3-0-6) 

105608 �Ö���ł�ü���Ü���æ�î���ÿ�a�î�ì���Ü�×���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Trajectory Planning) 

3(3-0-6) 

105609 �Ö���ł�����Ö���ï�ï���œ���Ý���Ø�ü���Ü���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���œ���Ö�×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î 
(Aircraft Structural Layout and Design) 

3(3-0-6) 

105610 �����ÿ���ì�ł���Ø�î���ö�	�Ö�ÿ�d�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Astrodynamics) 

3(3-0-6) 

105611 �Ö���ł�×���ï�Ø���î�×���Ü�Ý�ł�ü�Ø 
(Rocket Propulsion) 

3(3-0-6) 

106202 �ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�����ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø 
(Optimal Control Systems) 

3(3-0-6) 

106203 �ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï���ö�‘���ð�h�î���ß�	�Ü���ÿ�a�î 
(Nonlinear Control Systems) 

3(3-0-6) 

106303 �Ö���ł�����œ���ï�ï���î���Ø 
(Viscous Flow) 

3(3-0-6) 

106305 �ì�ø�þ�ª�
�×���Ü���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d 
(Theory of Turbulence) 

3(3-0-6) 

106601 �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ł�ï�	�î���ï�ï�����Ý�Þ�ł�	�÷�� 
(Intelligent Flight Control) 

3(3-0-6) 

106602 �Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Aircraft Design) 

3(3-0-6) 

106603 �ł���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���œ���÷�œ���� 
(Multiple Aircraft Systems) 

3(3-0-6) 

106997 ���ł�������Ü�Ù���Ø���Þ�ó�����ì���Ü�Ø�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý 1 
(Selected Topics in Aerospace Engineering I) 

3(3-0-6) 

106998 ���ł�������Ü�Ù���Ø���Þ�ó�����ì���Ü�Ø�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý 2 
(Selected Topics in Aerospace Engineering II) 

3(3-0-6) 
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�ü�	�ß�����œ�����Ö�ì�����ü���ð 
�����a���œ�����Ö���ł�
�÷�î�ü�	�ß�����œ�����Ö�ì�����ü���ð���ö�‘�î�a���÷�Ö�ü�‘�� 3 ���î�‘�ü�÷�Ö�	�Œ �ì�
�����ð�W�Ø�ÿ���î���î�ı���Ù�ü�	�ß�������ł�������œ�����Ö���ł�
�÷�î�ü�	�ß���î���Ö�ı���Ù�ü�	�ß���� ���î

�ł���Ø���ï�ï���Ł�æ�	�Œ�ý���Ö�þ�� �à�����Ü���ð�W�Ø�ÿ���î�ı���÷���î�ö�����ü�	�ì�÷���œ���÷���ì�Ù���î���œ�÷�
�ó�ł���Ý���ö���Ö�œ�a���ó�ł���î�Ù�ł�����î���� ���œ��/���ł�����ÿ�º���ï���î����Ø�ö�ý���Ö�þ���������î�� �ì�
��
���Ø�a�ł���ï�Ö���ł�ł���ï�ł���Ü�����a���ð�h�î�ü�	�ß�����î���œ���Ö�ÿ���Œ�ł ���œ���Œ�a���Ü���Ø�a�ł���ï�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�Ý���Ö�ı���Ù�ü�	�ß���� �Ö�‘���î 
ŐįĬĔŅĶĻŉĔļŅ 
 ���æ�î  �Ö ���ï�ï �Ö 2 

ĮƖĪňŗ 1 ĳŅėĔŅĶĻŉĔļŅĪňŗ  1 
ĶľńĽĺŇĝŅ ĝŊŗŀĺŇĝŅ ěŜŅĬĺĬľĬƞĺĵĔŇĨ  
105090 �Ù�Ł�	�Œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö���ß�	�Ü�ü�	���Ù�ł�������d���œ�����ß�	�Ü�Œ���ü���œ�× 

(Analytical and Numerical Engineering Mathematics) 
3(3-0-6) 

105102 �Ö�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�ÿ���ł�Œ�‘�����î�������Ü 
(Continuum Mechanics) 

3(3-0-6) 

105613 �����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Aerodynamics) 

3(3-0-6) 

105996 �ÿ���ö�ö�î��          
(Seminar) 

1(0-3-1) 

 ĶĺĴ 10(9-3-19) 
ĮƖĪňŗ 1 ĳŅėĔŅĶĻŉĔļŅĪňŗ  2 

ĶľńĽĺŇĝŅ ĝŊŗŀĺŇĝŅ ěŜŅĬĺĬľĬƞĺĵĔŇĨ  
105602 �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�����Ö���ý�÷���î 

(Aircraft Structural Analysis) 
3(3-0-6) 

105612 �ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���œ���Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�ì���Ü�Ö���ł�ï�	�î 
(Dynamics and Control in Aerospace) 

3(3-0-6) 

105995 ���Œ�ł�
�÷�ö�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d       
(Thesis Preparation) 

2(1-2-3) 

105999 �ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d   
(Thesis) 

3 

 ĶĺĴ 11(7-2-15) 
ĮƖĪňŗ 2 ĳŅėĔŅĶĻŉĔļŅĪňŗ  1 

ĶľńĽĺŇĝŅ ĝŊŗŀĺŇĝŅ ěŜŅĬĺĬľĬƞĺĵĔŇĨ  
10xxxx �ü�	�ß�����œ�����Ö�ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý   

  
(Aerospace Engineering Elective) 

3(3-0-6) 

xxxxxx �ü�	�ß�����œ�����Ö�ì�����ü���ð        
 (Free Elective) 

3(x-x-x) 

105999 �ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d   
(Thesis) 

3 

 ĶĺĴ 9(3-0-6) 
ĮƖĪňŗ 2 ĳŅėĔŅĶĻŉĔļŅĪňŗ  2 

ĶľńĽĺŇĝŅ ĝŊŗŀĺŇĝŅ ěŜŅĬĺĬľĬƞĺĵĔŇĨ  
105999 �ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d   

(Thesis) 
6 

 ĶĺĴ 6 
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ėŜŅŀīŇĭŅĵĶŅĵĺŇĝŅ 
105090 �Ù�Ł�	�Œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö���ß�	�Ü�ü�	���Ù�ł�������d���œ�����ß�	�Ü�Œ���ü���œ�× 

(Analytical and Numerical Engineering Mathematics) 
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ó�	�ÿ���Ý�î�d�ì���Ü�Ù�Ł�	�Œ�ý���ÿ�Œ�ł�d �ł���ï�ï���œ�×�Ý�����î�ü�î ���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�ó�
�ß�Ù�Ł�	�Œ �ó�
�ß�Ù�Ł�	�Œ���ß�	�Ü���ÿ�a�î ���ü�Ö���Œ���ł�d���œ�����ö�Œ�ł�	�Ö�à�d ���ü�Ö���Œ���ł�d
�ÿ���ö�ö�	�Œ�	 ���Ù�œ�Ù���œ���ÿ�×���Ü�Ö���ł���ð�ł�æ���î �Ù�‘���æ�	�Ø�ó�œ���Ø���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�× �Ö���ł���ï�‘�Ü���Œ���ö���î�‘�ü�÷�ì���Ü�Œ���ü���œ�× �Ö�œ�÷��ì�í�d�Ö���ł�œ���‘���×�a�����œ��
���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó �Ù�����Œ���ï���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�×�×���Ü�ÿ�ö�Ö���ł���î��ó���î�í�d�÷�‘���÷ �ü�
�Ù�ô���ł�d�ö�����œ�ß���î �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d�Ø�	�ô���ô�����ł�î�à�d  �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d 
�ü�	�í�
���ï���ü�d�Ø���ł�
���	�œ�	���ö�î�Œ�d 

 Mathematical proofs, Number systems, Algebraic structure, Linear algebra, Vector and matrix, 
Vector spaces, Calculus of Variation, Numerical error, Numerical discretization, Convergence and 
stability of scheme, Numerical solution of partial differential equations, Weak formulations, Finite-
difference methods, Finite-element methods, Boundary-element methods. 

   

105102 �Ö�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�ÿ���ł�Œ�‘�����î�������Ü  
(Continuum Mechanics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ó�ø�Œ�	�Ö�ł�ł�ö���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö���œ���ó�œ���ÿ�Œ�	�Ö ���Ù�ł�������Ü���ö���÷���ì�î���à���ł�d �ì�ø�þ�ª�
�Ù�ü���ö���Ù�ł�
�÷�Ø�Ý�����Ö���Ø ���ì�î���à���ł�d�×���Ü�Ù�ü���ö���Ù�ł�
�÷�Ø 
�Ù�ü���ö���ö�‘���ð�h�î���ß�	�Ü���ÿ�a�î�ì���Ü���ł�×���Ù�Ł�	�Œ �ÿ�ı���ü���Ù���ö���ó�ì�	�ï�	�œ�	�ì�
 �ÿ�ö�Ö���ł�Ù�ü���ö�Œ�‘�����î�������Ü �ÿ�ö�Ö���ł�Ö���ł���Ù�œ�������î�ì�
�����œ���ÿ�ı���ü���ÿ�ö�Ø��œ 
���ì�î���à���ł�d�×���Ü�Ù�ü���ö���Ù�a�î ���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö���ó���ì�î���ß�
�÷�œ ���œ���Ö�����ð���Ý�Ö�ì�	�ü�	�ì�
�×���Ü�ü���ÿ�Ø� �Ö���ł�ÿ�ö�ö���Œ�ł�×���Ü�ü���ÿ�Ø� �����î�������à���ì�ł�ð�X 
�ô�f�Ü�Ö�d�ß���î�Ù�ü���ö���Ù�a�î�×���Ü�����ł�
 �ÿ�ı���ü���Ù�ł���Ö�Œ���ü���œ���æ�	�ü�Ù�ł���Ö �ó�ø�Œ�	�Ö�ł�ł�ö���œ���Ü�Ù�ł���Ö�Œ���ü �ì�ø�þ�ª�
���ó���ì�î���ß�
�÷�œ�ó�œ���ÿ�Œ�	�Ö �ÿ�ö�Ö���ł
�Ù���î�ÿ�ì�	�ì���ì�
�ô�×���Ü�Ù�ü���ö���ð�h�î�ó�œ���ÿ�Œ�	�Ö �Ù�ü���ö�÷���Ø���÷��‘�î���ï�ï���ö�‘���ß�	�Ü���ÿ�a�î �ü���ÿ�Ø��ü�	�ÿ���Ù���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö �ÿ�ö�Ö���ł�ó�����î�å���î�×���Ü�Ö���ł�����œ
���ï�ï�ü�	�ÿ�Ù���ÿ 

 Elastic-plastic behavior; Tensor notations; Theory of finite strain; Strain tensors; Geometric 
nonlinearity; Compatibility conditions; Continuity equation; Equation of motion and equilibrium; 
Stress tensors; Elastic potential; principle of material objectivity; material symmetry; anisotropy; 
AIRY's stress function; Yield conditions and surfaces; Postyield behaviour; Plastic potential 
theory; Constitutive equations in plasticity; Non-linear elasticity; Viscoelastic materials; Basic 
equations of viscous flow. 

   

105105 �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d  
(Finite Element Methods) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 ���î�ü�Ù�ü���ö�Ù�	�Ø�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�Ù�ü���ö���×���Ü�Œ���Ü ���ö�Œ�ł�	�Ö�à�d�Ù�ü���ö���×���Ü�Œ���Ü�ÿ�������ł���ï�ł�ü�ö�ð�ł���Ö���ï�ÿ�ð�ł�	�Ü �ü�	�í�
�Ö���ł�����Ù�����Œ���ï  
�Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d���ß�a�Ö���ï�Ü���î���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���œ�����Ù�ł�Ü�×�‘���÷ �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d�ÿ�������ł���ï�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d ���ö�Œ�ł�	�Ö�à�d�ö�ü�œ 
(�Ù���î�à�	�ÿ���ì�î���œ���œ���ö�ð�_) �ð�f�â�����Ù�‘�������Ö�î�ü���œ�����ö�Œ�ł�	�Ö�à�d�Ù�ü���ö���×���Ü�Œ���Ü�ÿ�������ł���ï�Ù���î ���	�œ�	���ö�î�Œ�d �ü�	�í�
���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d�×���Ü�ÿ���ł
�Œ�‘�����î�������Ü���ï�ï�÷���Ø���÷��‘�î �ô�f�Ü�Ö�d�ß���î�ł���÷���Ö�ł���Ý���Ø �Ù�ü���ö���Ù�a�î �Ù�ü���ö���Ù�ł�
�÷�Ø �ł���÷���Ö�ł���Ý���Ø���î�Ø �Ö���ł�����ô�f�Ü�Ö�d�ß���î�ł���ð�ł�‘���Ü �ó�	�Ö���Ø�ó�����î�ì�
�� 
���	�œ�	���ö�î�Œ�d���ß�	�Ü���ÿ�a�î �Ù�ü���Ø�ł���ì�	�Ö���œ���Ù�	�ü�ï�	�Ö  

 The concept of stiffness analysis; Stiffness matrix for assembly of springs; Solution 
procedure; Applications to frameworks and several networks; Finite element methods for 
dynamic analysis; Mass matrices (consistent and lumped); Generalized eigenvalue problems; 
Stiffness matrix for beam elements; Finite elements of elastic continua; Displacement functions; 
Stresses, Strains, Nodal displacements; Evaluation of shape functions; Area coordinates; Linear, 
quadratic, cubic elements. 
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105301 �Ö���ł�Ù�����î�ü�Ł���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�×�ì���Ü�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�����œ���œ���Ù�ü���ö�ł�a���î 
(Computational Fluid Dynamics and Heat Transfer) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ó�����î�å���î�ÿ�ö�Ö���ł���î��ó���î�í�d�÷�‘���÷ �Ö���ł�Ý�������î�Ö�ÿ�ö�Ö���ł���î��ó���î�í�d�÷�‘���÷ �ÿ�ı���ü���×���ï���×�Œ���œ�����ł�	���ö�Œ�a�î �Ö���ł�����î�	�ó�î�í�d���ï�ï  ���ô
���î�Œ�d�Ø�	�ô���ô�����ł�î�à�d �Ù���î�à�	�ÿ���ì�î�à�
 ���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó �Ö���ł�œ���‘���×�a�� �ü�	�í�
�Ö���ł�Ù�����î�ü�Ł�à�������ÿ�������ł���ï�ÿ�ö�Ö���ł���î��ó���î�í�d-���	�Ù�œ�	�ð�Œ�	�Ö �æ�œ���Þ�œ�÷�×���Ü
�ÿ�ö�Ö���ł���î��ó���î�í�d�ó���ł�����ï�œ�	�Ö���œ���������ð���ł�d���ï�œ�	�Ö  

 Fundamentals of partial differential equation, Classification of partial differential equations, 
Initial and boundary conditions, Derivation of finite-difference expressions, Consistency, Stability, 
Convergence, Iterative methods for elliptic differential equations, Solution of parabolic and 
hyperbolic differential equations. 

   

105602 �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Structural Analysis) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�����Ö���ý�÷���î �Ö���ł�œ�a���Œ���ü �Ö���ł���Œ�Ö�ł�a���ü �ÿ�ö�Ö���ł�ì���Ü���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö �Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d�Ö���ï�ß�	���î�ÿ�‘�ü�î���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü 
�����Ö���ý�÷���î ���ß�‘�î �Ù���î �Ö���ł�ï�	�Ø ���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�æ�î���Ü�ï���Ü ���æ�‘�î �ï���Ö�Ö�œ�	�Ü ���ð�h�î�Œ�a�î �ü�	�í�
�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ì���Ü���ô���î�Œ�d���	�œ�	���ö�î�Œ�d���ï�������Ü�Œ�a�î 

 Aircraft structure analysis, Fatigue, Fracture, Equations of Elasticity, Applications to aircraft 
structural elements, including beams, torsion, thin walled structures, plates, buckling, 
Introduction to Finite element analysis. 

   

105603 �Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���ï�ï�����ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø 
(Optimal Aircraft Design) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ü�	�í�
�Ö���ł�����Ù�‘���ì�
�������ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø���î�Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î�ÿ�ö���÷�����ö�‘ �Ö���ł�����×�î���Ø �Ö���ł���œ�����Ö�ł���ð�ł�‘���Ü �î���������î���Ö 
�Ù�ü���ö�ÿ�ö�Ø��œ ���œ���ÿ�ö�ł�ł�º�î�� �Ù�ü���ö�ÿ���Ø�Ù�œ�a���Ü�Œ���ö�×�a���Ö�������î�Ø�×���Ü���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö ���œ���Ö���ł�ï���Ü�Ù���ï�Ö���ł
�����Ö���ï�ï�ß�	���î�ÿ�‘�ü�î�����Ö���ý�÷���î 

 Optimization techniques in design of a modern aircraft, Size Determination, Selection of 
configuration, weight, balance, and performance, Satisfaction of stability, control, and handling 
qualities requirements, Aircraft component Design. 

   

105605 �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�ì���Ü�����Ö���ý�÷���î�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Flight Control) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �×�����Ö�������î�Ø�×���Ü�ÿ�ö�ł�ł�º�î���×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î �ì�ø�þ�ª�
�Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï���ß�	�Ü���ÿ�a�î �Ö�ª�Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�ÿ�������ł���ï�ł���ï�ï�î���Ö�ï�	�î
�����Œ���î�ö���Œ�	 �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�Œ���ü���ð�ł���œ���÷�Œ���ü �Ö���ł�œ�Ø�ł���ð�Œ���ü�Ù�ü�ï�Ù��ö �Ö���ł�����Ö���ï�ï�Œ���ü�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�Ø�	�Ý�	�Œ���œ  �Ö���ł���ß�a
�Ù���ö�ó�	�ü���Œ���ł�d���×�a���ß�‘�ü�÷���î�Ö���ł�����Ö���ï�ï�Œ���ü�Ù�ü�ï�Ù��ö  

 Specifications of aircraft performance, Linear control theory, Autopilot control laws, 
Multivariable control methods, Reduced-order controller synthesis, Digital control design, Use of 
computer-aided control design packages. 

   

acerM4
Underline

acerM4
Underline



 

 

105606 �������ł���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö 
(Aeroelasticity) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ÿ�º�	�Œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���œ���ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�������ł���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö ���ł�Ü�Ö�ł���ì�����ì���Ü�����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d, �����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���ï�ï���ö�‘�Ù�Ü�Œ���ü  
�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�Ö���ł�Ö�ł���ó�����×���Ü�ð�X�Ö�÷���Ø���œ���ð�X�Ö���ö��î���î�ı���ü���Ö���ł�����œ�Œ�‘���Ü�� �ü�	�í�
�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ì���Ü�������ł���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö �Ö���ł
�Ý�����œ���Ü�×���Ü�������ł���à���ł�d���ü���	�œ���ÿ�Œ�	�Ö���œ���Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö  

 Static and Dynamic aeroelastic, Aerodynamic loadings, unsteady aerodynamics, flutter 
analysis of fixed wings and rotary wings under various flow conditions, analytical methods in 
aeroelasticity, aeroservoelastic modeling, and active control. 

   

105607 ����Ł���ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�ì���Ü�����Ö���ý�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Aerothermodynamics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�Ö���Ü�����î���œ���Ù���ö���ó�ł�ÿ���à���ł�d ���Ù�ł�������Ü�÷�î�Œ�d�Ö���Ü�����î �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ü���ª�Ý���Ö�ł  �Ö���ł�ü���Ø�ÿ�ö�ł�ł�º�î���×���Ü
����ð�Ö�ł�Ł�d �Ö���ł�����Ö���ï�ï���Ù�ł�������Ü�÷�î�Œ�d���ï�������Ü�Œ�a�î �Œ���ü���ð�ł�ì���Ü�ł���ð�ł�‘���Ü�×���Ü���Ù�ł�������Ü�÷�î�Œ�d  

 Aerodynamics of turbines and compressors. Aircraft gas turbine engine, cycle analysis. 
Component performance measures. Preliminary design of engines, Variable geometry engines. 

   

105608 �Ö���ł�ü���Ü���æ�î���ÿ�a�î�ì���Ü�×���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Trajectory Planning) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ü���Ü���æ�î���ï�ï���ð�h�î�×�����î�Œ���î  �×�a���Ö�������î�Ø�×���Ü���ÿ�a�î�ì���Ü�ÿ�������ł���ï�����Ö���ý�÷���î  �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�����Ö���ý�÷���î���ó�����������a
���Ø�	�î�ì���Ü�Œ���ö���ÿ�a�î�ì���Ü�ì�
���Ö�������î�Ø  �Ö���ł�Ý�����œ���Ü���ï�ï�����ï�ł�	�Ø �Ö���ł�ü���Ü���æ�î���ÿ�a�î�ì���Ü���ó�����������a���ð�h�î���ð�Œ���ö���ð�\�����ö���÷�ì�
���Ö�������î�Ø
���œ���ÿ���Ø�Ù�œ�a���Ü�Ö���ï�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�����Ö���ý�÷���î  �Ö���ł�����Ù�‘���ì�
�������ö�����ÿ�ö���î�Ö���ł�ü���Ü���æ�î ���ß�‘�î �×�����î�Œ���î�ü�	�í�
�ì���Ü�Ö�ł���ô  
�Ö�������î�Ø�Ö���ł���ï�ï�ó�œ�ü���Œ ���ð�h�î�Œ�a�î  �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ý�ł���Ý�ł�ì���Ü�����Ö���ý  �ł���ï�ï�ì�
���ö�
�ó�����î�����œ���÷�Œ���ü���ï�������Ü�Œ�a�î���œ���Ù�ü���ö
�÷��‘�Ü�÷���Ö�×���Ü�ł���ï�ï  

 Hierarchical planning, Restrictions of aircraft trajectory, Waypoint control of aircraft, 
Trajectory planning to achieve requirements with aircraft dynamics taken into account, Hybrid 
modeling,Optimization techniques in planning such as graph algorithm, dynamic programming, 
Air Traffic Control Introduction to Multi-vehicle System and its complexity. 

   

105609 �Ö���ł�����Ö���ï�ï���œ���Ý���Ø�ü���Ü���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���œ���Ö�×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î 
(Aircraft Structural Layout and Design) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �×�a���Ö�������î�Ø���œ�����Ü�������î���×���î�Ö���ł�����Ö���ï�ï���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î �Ù�ü���ö�ð�œ���Ø�ı���÷���î�Ö���ł�ï�	�î �ı���ł���ì�
���Ö�ł���ì�����Ö���ï
���Ù�ł�������Ü�ï�	�î���î�×�Ł���ì�����Ö���ł�ï�	�î �ı���ł�����î�×�Ł���ì�����Ö���ł�ï�	�î���î�ì�‘���ì���Ü�Ö���ł�ï�	�î�Œ�‘���Ü�� �ı���ł���ì�
�����Ö�	�Ø�Ý���Ö�Ù�ü���ö�æ���î�æ�ü�î�×���Ü�ÿ�ı���ó
�����Ö���ý �ı���ł�����î�×�Ł���ì�
���ì�����Ö���ł�ł�‘���î�œ�Ü���œ�����Ù�œ�������î�ì�
���ï�î�ó�����î �Ö���ł�����Ö���ï�ï���œ���Ý���Ø�ü���Ü���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���œ���Ö�×���Ü�ð�X�Ö ���ó�î�����Ü
�ł���Ø���ï���œ�����ó�î�����Ü�Œ�����Ü �Ö���ł�Ý���Ø�ü���Ü���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü�×���Ü�œ�����Œ���ü���Ù�ł�������Ü �Ö���ł�����Ö���ï�ï���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���œ���Ö���ł�Ý���ï�÷���Ø�å���î�œ�a�� �Ö���ł
�Ù�����î�ü�Ł���ó�������Ö�������î�Ø�×�î���Ø���Ù�ł�Ü�ÿ�ł�a���Ü���ï�������Ü�Œ�a�î�×���Ü�ÿ�‘�ü�î�ð�ł���Ö���ï�Œ�‘���Ü�� �×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î  

 Structural design requirements, Airworthiness, Flight loading, Flight maneuver loads, 
Atmospheric turbulence loads, Ground loads, Wing, Horizontal and Vertical stabilizer layouts, 
Fuselage structural layout, Landing gear layout, Initial sizing of structural components. 

   

acerM4
Underline

acerM4
Underline



 

 
105610 �����ÿ���ì�ł���Ø�î���ö�	�Ö�ÿ�d�×�����î�ÿ���Ü  

(Advanced Astrodynamics) 
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ù�‘���æ�œ�Œ�‘���Ü�×���Ü�æ�œ���Þ�œ�÷�Ý���Ö�Ö���ł�Ù�����î�ü�Ł���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�×  �Ö���ł�ð�ł���ö���Ł���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�× �Ö���ł�Ý�����œ���Ü�ð�f�â�����ó�œ�ü���Œ�×���Ü
���Ù�ł�������Ü�ï�	�î�ð�f�â�����Ù�‘�����ł�	���ö�Œ�a�î�ÿ�������ł���ï�ü�Ü���Ù�Ý�ł�ÿ���Ü�ü���Œ�º� �ü�	�í�
�Ö���ł���Ö�a�ÿ�ö�Ö���ł���Ù�ð���œ���ł�d �ð�f�â�����Ù�‘���×���ï�×���Ü�ü�Ü���Ù�Ý�ł�ÿ���Ü�ü���Œ�º� 
�ü�	�í�
�Ö���ł���Ö�a�ÿ�ö�Ö���ł���œ�ö���ï���ł�ì�d �ü�Ü���Ù�Ý�ł�ì�
�����ö�‘���ß�‘���Ù�ð���œ�����ł�
�÷�î �ü�	�í�
�Ö���ł���ó���ł�d���ì���ł�d���ï�ß���î �ü�	�í�
�Ö���ł���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�× �Ö���ł�ð�ł���ö���Ł
�Œ���������î�‘�Ü���œ���Ù�ü���ö���ł���ü�Ø�a�ü�÷�ü�	�í�
�ì���Ü�ÿ�º�	�Œ�	 

 2-body orbital initial-value problem, Solving Kepler’s equations, 2-body orbital boundary-
value problem, Solving Lambert’s problem, Non-Keplerian orbits, Perturbation methods, 
Numerical methods, Statistical methods for position and velocity estimation. 

   

105611 �Ö���ł�×���ï�Ø���î�×���Ü�Ý�ł�ü�Ø 
(Rocket Propulsion) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�Ö���ł�ï�	�î���œ���ł���ï�ï�×���ï�Ø���î�×���Ü�Ý�ł�ü�Ø�ì�����Ü�Ö���ł�ï�	�î�ı���÷���î���œ�Ö���œ���ł�����ü�‘���Ü�Ø���ü ���œ���Ö�Ö���ł�ó�����î�å���î�×���Ü�Ö���ł�×���ï
�Ø���î���Ø�÷���ß�a���ß���������ó�œ�	�Ü���×���Ü���œ�����ß���������ó�œ�	�Ü�����œ�ü �Ý�ł�ü�Ø�ì�
�����ß�a�î�	�ü���Ù�œ�
�÷�ł�d �î�	�ü���Ù�œ�
�÷�ł�d-���ô�ô�\�����œ�����ô�ô�\�����î�Ö���ł�×���ï�Ø���î 

 Flight mechanics and propulsion system for terrestrial and interplanetary flight, Basic principles 
of solid and liquid chemical rocket propulsion, Nuclear rockets, Nuclear-electric power and Electric 
rocket propulsion. 

   

105612 �ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���œ���Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�ì���Ü�Ö���ł�ï�	�î 
(Dynamics and Control in Aerospace) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ÿ�ö�Ö���ł���Ù�œ�������î�ì�
�����î�ÿ���ö�ö�	�Œ�	 �ł���ï�ï�ó�	�Ö���Ø �Ö���ł���ð�œ�Ü�ó�	�Ö���Ø���ï�ï�����÷���œ���ł�d �Ù�ü���ì���ì���ł�d���î�
�÷�î �ÿ�ö�Ö���ł���ö���ö�î�Œ�d�×���Ü
�����÷���œ���ł�d ���à�î���à���ł�d���œ���Œ���ü�Ö�ł���Œ��a�î�ì�
�����ß�a�ì���Ü�Ö���ł�ï�	�î ���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�Ö���ł�ï�	�î �ì�ï�ì�ü�î�ì�ø�þ�ª�
�Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�����Œ���î�ö���Œ�	 
���ï�ï�Ý�����œ���Ü�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü�����Ö���ý���œ�����ü�Ö���ý�÷���î �Ö���ł�����Ö���ï�ï�Œ���ü�Ù�ü�ï�Ù��ö���ó���������ó�	���ö���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�ì���Ü�Ö���ł�ï�	�î  

 Three dimensional equations of motion, coordinate systems. Euler’s transformation, 
Quaternion, Sensors and Actuators in aerospace, Stability, Review of automatic control theory, 
Dynamical models of aircraft and spacecraft, Controller design for stability augmentation system. 

   

105613 �����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×�����î�ÿ���Ü 
(Advanced Aerodynamics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ó�����î�å���î���œ���Ö�����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü���ó�î�����Ö���ý���œ���ð�X�Ö���Ù�ł�������Ü�ï�	�î �ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�Ö���ł�����œ�ü�î �Ö���ł�����œ���÷�‘���Ü�����Ø�Œ���ü���Ø�a 
�ÿ���â�œ���Ö�þ�Ł�d�ì�
�����Ö�
���÷�ü�Ö���ï�ð�X�Ö���Ù�ł�������Ü�ï�	�î �Ö���ł�����œ���ï�ï�����Ø�Œ���ü���ö�‘���Ø�a�æ�‘���î���ó�î�����Ö���ý �Ö���ł�����œ���ï�ï�����Ø�Œ���ü���ö�‘���Ø�a�æ�‘���î�ð�X�Ö �Ö���ł�����œ
���ï�ï�Ù�ü���ö���ł���ü�Œ�������Ö�ü�‘���Ù�ü���ö���ł���ü���ÿ�
�÷�Ü�×���Ü�ð�X�Ö �Ö���ł�����œ���ï�ï�Ù�ü���ö���ł���ü�����î�����Ù�ü���ö���ł���ü���ÿ�
�÷�Ü�×���Ü�ð�X�Ö �ð�X�Ö���ï�ï�Ö�ü���Ø���ð�×�a���Ü���î�a��  
�Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d���ß�	�Ü�Œ���ü���œ�×�ì���Ü�����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d�×���Ü���Ù�ł�������Ü�ï�	�î  

 Fundamentals of airfoil and wing aerodynamics, Vortex dynamics, Compressible potential flows, 
Wing nomenclature, Incompressible flow past airfoils, Incompressible flow past wings, Wings in 
subsonic flow, Wings in supersonic flow, Swept wings, Numerical analysis of the aerodynamics of 
airplanes. 

   



 

 
105995 ���Œ�ł�
�÷�ö�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d 

(Thesis Preparation) 
2(1-2-3) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : 105996 �ÿ���ö�ö�î��  
 Prerequisite : 105996 Seminar  

 �î���Ö�ý���Ö�þ���Ý���Œ�a���Ü���������ü�×�a���ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d ���Œ�‘�Ü�Œ�����Ü�����Ý���ł�÷�d�ì�
���ð�ł���Ö�þ���ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d ���œ���ì�����Ö���ł�Ù�a�î�Ù�ü�a���æ�œ�Ü���î�ì�
���ö�
�ö���Ö�‘���î���î
�����ü�×�a���ì�
���ý���Ö�þ�����œ���ÿ�	���Ü�ì�
���Ù���Ø�ü�‘���Ý�����ð�h�î�ÿ���ł���ÿ�����Ù���â���î�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d �î���Ö�ý���Ö�þ���Ý�����ł�
�÷�î�ł���a���Ö�
���÷�ü�Ö���ï�Ö���ł���ß�a���ì�Ù���î���œ�÷�
�×�a���ö���œ
�×�‘���ü�ÿ���ł ���ì�Ù�î�	�Ù���î�Ö���ł���×�
�÷�î�����Ö�ÿ���ł���ł�����Ü���î�ì���Ü�ü�	�ì�÷���ý���ÿ�Œ�ł�d �ü�	�í�
�Ö���ł�î�������ÿ�î���Œ�‘���ÿ���í���ł�Ł�� �Ö���ł�æ�‘���î�ü�	�ß���î�
���î���Ö�ý���Ö�þ��
�Ý���Œ�a���Ü�ö�
�Ö���ł�ÿ���ï�î�������ÿ�î�������ü�×�a���ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d���ł�����ÿ�‘�Ü�ł���÷�Ü���î�Ù�ü���ö�Ö�a���ü���î�a�����î�Ö���ł���Œ�ł�
�÷�ö�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d  

 Students must obtain their thesis titles and have their thesis advisors. Do literature review in his 
area of study and conclude to main objectives in their thesis. Learn to use information technology, 
Techniques on writing of scientific papers, Organize their presentation to community. To finish the 
course, students must submit for their thesis title or report for their progress on thesis preparation. 

   

105996 �ÿ���ö�ö�î�� 
(Seminar) 

1(0-3-1) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �î���Ö�ý���Ö�þ���Ý���Œ�a���Ü���×�a���ô�f�Ü�ï�ł�ł�÷���÷ ���œ�����×�
�÷�î�ł���÷�Ü���î�Þ�ï���ï�÷�‘���Œ���ö�����ü�×�a���ì�
���ï�ł�ł�÷���÷���î�ß�����î���ł�
�÷�î �î���Ö�Ý���Ö�î�
�����œ�a�ü
�î���Ö�ý���Ö�þ���Œ�a���Ü�ï�ł�ł�÷���÷�ÿ���ö�ö�î�����î�����ü�×�a���ü�	�Ý���÷�ð�f�Ý�Ý��ï���î  

 Attend to the lectures and prepare the reports. Present themselves on currently research 
topics. 

   

105999 �ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d 
(Thesis) 

12 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : 105996 �ÿ���ö�ö�î��  
 Prerequisite : 105996 Seminar  

 �î���Ö�ý���Ö�þ���Ý���Œ�a���Ü���������ü�×�a���ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d ���Œ�‘�Ü�Œ�����Ü�����Ý���ł�÷�d�ì�
���ð�ł���Ö�þ���ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d ���œ���ì�����Ö���ł�Ù�a�î�Ù�ü�a���æ�œ�Ü���î�ì�
���ö�
�ö���Ö�‘���î
���î�����ü�×�a�� 

 Research on an interesting topic in mechanical engineering, in which the candidate must 
arrange a public seminar at least once upon the selected topic before the oral examination 
taking place. 

   

106202 �ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�����ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø 
(Optimal Control Systems) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �ð�f�â�����Ö���ł�����Ù�‘�������ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��Ø�ÿ�������ł���ï�ł���ï�ï�ì���Ü�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d �ß��Ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�����ö�����ÿ�ö���î���Ö�î���ü�œ�����Œ���ö���î�‘�ü�÷ �ß��Ø
�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�����ö�����ÿ�ö���ï�ï�Œ�‘�����î�������Ü �ð�f�â�����Ö���ł�Œ�	�Ø�Œ���ö�Ù�‘�� ���ð�ł���Ö�ł�ö�ö�	�Ü�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d  �×�ï�ü�î�Ö���ł�ÿ��‘�ö �ß��Ø���ò�\���ÿ���Ü���Ö�Œ���ï�ï
�����ö�����ÿ�ö  

 Optimization problems for dynamic systems, Discrete-time optimum controllers, Continuous-
time optimum controllers, Tracking Problems, Dynamic programming, Random processes, 
Optimum observers. 

   



 

 
106203 �ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï���ö�‘���ð�h�î���ß�	�Ü���ÿ�a�î 

(Nonlinear Control Systems) 
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d���ô�ÿ���ó�œ�î ���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�œ�
�÷���ð���î���ô �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ô�f�Ü�Ö�d�ß���î�ó�ł�ł�Ł�î�� �Ö���ł�ð�\���î�Ö�œ���ï���ó�����������a���ð�h�î���ß�	�Ü���ÿ�a�î 
�Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�œ�����î���º�œ  �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�ð�ł���ï�Œ���ü�����Ü���Ø�a���ï�������Ü�Œ�a�î  �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�����Ý�Þ�ł�	�÷�����ï�������Ü�Œ�a�î  

 Phase plane analysis, Stability Theory, Liapunov methods, Describing function, Feedback 
linearization, Sliding control, Introduction to adaptive control, Introduction to intelligent control. 

   

106303 �Ö���ł�����œ���ï�ï���î���Ø 
(Viscous Flow) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�����Ù�����Œ���ï�ÿ�������ł���ï�ÿ�ö�Ö���ł ���î���ü�
�÷-�ÿ���Œ�Ö�ÿ�d  �ï���ü�Ø���ł�
���œ���÷���ł�d�×���Ü�Ö���ł�����œ�œ���ö�	�î�� �Ù�ü���ö���Ù�a�î���ł�÷�d���î�œ�Ø�d���œ�����ì���ł�d
�ï�	�ü���œ�î�à�d �Ö���ł�����œ�ı���÷���î���œ���ï���ü�Ø���ł�
���œ���÷���ł�d �Ö���ł�����œ���ï�ï�æ�ÿ�ö �Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d�Ö���ï�Ö���ł�º�‘���÷���ì�Ù�ü���ö�ł�a���î���œ���ö�ü�œ ���œ��
�Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d�Ö���ï�Ö���ł�����œ���ï�ï�ö�
�ð�ä�	�Ö�	�ł�	�÷�����Ù�ö�
  

 Exact solutions of Navier-Stokes equations; the laminar boundary-layer theory.  Reynolds 
stresses and turbulence; internal, boundary layer, and mixing flows. Applications to heat and 
mass transfer and to chemical reacting flows. 

   

106305 �ì�ø�þ�ª�
�×���Ü���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d  
(Theory of Turbulence) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 ���î�ü�Ù�	�Ø���Ö�
���÷�ü�Ö���ï���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d �Ö���ł���ð�œ�
���÷�î���ð�œ�Ü���œ���ì�ø�þ�ª�
���ß�	�Ü���ÿ�a�î�×���Ü���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�×���Ü�Ö���ł�����œ �Ö���ł�ÿ���Ü���Ö�Œ�Ö���ł���Ö�	�Ø
���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d�Ý���Ö�æ�œ�Ö���ł�ì�Ø�œ���Ü �Ö���ł�Ö�ł���Ý���÷�ó�œ���Ü�Ü���î�Ý�œ�î�d�×���Ü���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d �ł���÷�œ�������
�÷�Ø���ß�	�Ü�ÿ�º�	�Œ�	�×���Ü���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d 
�ó�œ���Ü�Ü���î���Þ�œ�
���÷�×���Ü���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d���œ�����Ù�œ�ÿ���ß���ł�d���ö���Ø�œ���Ø�÷�Ù�ü���ö���Ù�a�î���ł�÷�d-���î�œ�Ø�d �Ö���ł�����œ���ï�ï���ì���ł�d�ï�	�ü���œ�î�à�d���ï�ï���	�ÿ�ł��
���œ�����ï�ï�ß�	�Ø�æ�î���Ü 

 Concept of turbulence, Transition and linear theory of flow stability, Experimental 
observations on turbulence generation, Turbulent kinetic energy distribution, Statistical 
description of turbulence, Mean turbulent energy and Reynolds stress closure models, 
Turbulent shear flows in free turbulence and wall turbulence. 

   

106601 �Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ł�ï�	�î���ï�ï�����Ý�Þ�ł�	�÷�� 
(Intelligent Flight Control) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �����Ö���ý�ó�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���ï�������Ü�Œ�a�î  ���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�ì���Ü�Ö�œ�ý���ÿ�Œ�ł�d���œ���Ö���ł�Ù�ü�ï�Ù��ö �ÿ�ö�Ö���ł�Ö���ł���Ù�œ�������î�ì�
�����î�ÿ���ö�ö�	�Œ�	  
���ï�ï�Ý�����œ���Ü���œ�����ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó�×���Ü�����Ö���ý�÷���î �ÿ�‘�ü�î�ð�ł���Ö���ï�×���Ü�ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö ���à�î���à���ł�d �ì�ø�þ�ª�
�ì���Ü�ł���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö�����Ý�Þ�ł�	�÷�� 
���œ���Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d���ß�a�Ù�ü�ï�Ù��ö�����Ö���ý�÷���î  

 Aerodynamics Review,  Static Stability and Control Reviews,  Three Dimensional Aircraft’s 
Equations of Motion,   Nonlinear Model, and Stability of Aircraft,   Linear Model Approximation, 
Wind Model,  Stability Augmentation System, Control System Components, Sensor 
Characteristics,   Intelligent Control and its Application on Flight Control. 

   



 

 
106602 �Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î�×�����î�ÿ���Ü 3(3-0-6) 
 (Advanced Aircraft Design)  

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 ���ì�Ù�î�	�Ù�Ö���ł�����Ù�‘���ì�
�������ö�����ÿ�ö���î�Ö���ł�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���ó�����������a���ð�h�î���ð�Œ���ö���ð�\�����ö���÷�ì�
���Ö�������î�Ø �Ö���ł�Ö�������î�Ø�×�î���Ø 
���ï�ï���æ�î �î���������î���Ö���œ���Ù�ü���ö�ÿ�ö�Ø��œ �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d�ÿ�ö�ł�ł�º�î���Ö���ł�ï�	�î ���ÿ�º�
�÷�ł�ı���ó���œ���ð�ł���ÿ�	�ì�í�	�ı���ó���î�Ö���ł�ï�	�î �Ö���ł�ü�	���Ù�ł�������d
�Œ�a�î�ì��î  �Ö���ł�����Ö���ï�ï�ß�	���î�ÿ�‘�ü�î�Œ�‘���Ü �� �×���Ü�����Ö���ý�÷���î  

 Optimization techniques in Design of a Modern Aircraft, Size Determination, Selection of 
Configuration, Weight and Balance, Performance, Satisfaction of Stability, Control, and Handling 
Qualities Requirements,   Aircraft component Design. 

   

106603 �ł���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���œ���÷�œ���� 
(Multiple Aircraft Systems) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ù�ü���ö�ÿ�����Ù���â���œ���Ù�ü���ö�÷��‘�Ü�÷���Ö�×���Ü�ł���ï�ï�ì�
���ö�
�ó�����î�����œ���÷�Œ���ü  �Ö���ł�ð�ł���÷��Ö�Œ�d���ß�a�Ü���î  �Ö���ł�ÿ�ł�a���Ü���ï�ï�Ý�����œ���Ü���ï�ï
���ð�h�î�×�����î�Œ���î  �Ö���ł�Ý�����œ���Ü���ï�ï�����ï�ł�	�Ø �Ö���ł�ÿ�ł�a���Ü�ð�f�â�����Ù�‘�������ö�����ì�
���ÿ��Ø���ó�������ü���Ü���æ�î�ÿ�������ł���ï�ł���ï�ï�ì�
���ö�
�ó�����î�����œ���÷�Œ���ü  
�×�ï�ü�î�Ö���ł�ü�	�í�
���î�Ö���ł�����Ù�‘���ì�
�������ö�����ÿ�ö ���ß�‘�î �ü�	�í�
�Ö���ł�Ù�a�î�����ì���Ü�Ö�ł���ô  �ü�	�í�
�Ö���ł���ï�ï�ð�ł���ö���Ł  

 The Importance of Multi-Vehicle Systems and their Complexity, Applications of the Systems, 
Hierarchical Structure, Hybrid Modeling, Optimization Problem Formulation, Algorithm for 
Optimization such as Graph Search and Approximated Algorithms. 

   

106997 ���ł�������Ü�Ù���Ø���Þ�ó�����ì���Ü�Ø�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý 1 
(Selected Topics in Aerospace Engineering I) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ï�ł�ł�÷���÷, �ÿ���ö�ö�î�� ���œ���Ö���ł�Ù�a�î�Ù�ü�a���Ø�a�ü�÷�Œ�î�����Ü ���ł�����Ö���ł�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý �ì�
���ö�

���î�����������ü�	�ß�����Œ�Ö�Œ�‘���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 106998  

 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of Aerospace 
Engineering having the different context with 106998. 

   

106998 ���ł�������Ü�Ù���Ø���Þ�ó�����ì���Ü�Ø�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý 2 
(Selected Topics in Aerospace Engineering II) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�‘���î : ���Ø�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�ı���Ù�ü�	�ß��  
 Prerequisite : Department Permission  

 �Ö���ł�ï�ł�ł�÷���÷, �ÿ���ö�ö�î�� ���œ���Ö���ł�Ù�a�î�Ù�ü�a���Ø�a�ü�÷�Œ�î�����Ü ���ł�����Ö���ł�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ü�	�ý�ü�Ö�ł�ł�ö�Ö���ł�ï�	�î���œ�����ü�Ö���ý �ì�
���ö�

���î�����������ü�	�ß�����Œ�Ö�Œ�‘���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 106997  

 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of Aerospace 
Engineering having the different context with 106997 
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010047504 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�÷���î�÷�î�ê�d 1 

(Selected Topic in Automotive Engineering I) 
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�÷���î�÷�î�ê�d�ì�
���ö�
���î�����������ü�	�ß��

���ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047501, 010047502 ���ú�� 010047503 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of automotive 

engineering having the different context other than 010047501, 010047502 and 010047503. 
   

010047505 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�÷���î�÷�î�ê�d 2 
(Selected Topic in Automotive Engineering II) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���é�÷�Ù�ü���ö�������î�ß���ï�×���Ü�õ���Ù�ü�	�ß�� 
 Prerequisite : Department Permission 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�÷���î�÷�î�ê�d�ì�
���ö�
���î�����������ü�	�ß��

���ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047501, 010047502 ���ú�� 010047503 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of automotive 

engineering having the different context other than 010047501, 010047502 and 010047503. 
   

010047602 �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d���ú���Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�×���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aerospace Dynamics and Control) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 ���Ù�ø�������Ü�ö�����ü���é�����Ö���ý�÷���î  �ÿ�ö�Ö���ø�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���×���Ü�����Ö���ý�÷���î �Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
�����î���î�ü�÷���ü �Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
�����î���î�ü�×�ü���Ü 

�ì�ù�þ�ã�
�Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö �Ö���ø���ó�	���ö���ÿ�ë�
�÷�ø�õ���ó �Ö���ø�����Ö���ï�ï�Ö���ø�ï�	�î�����ê���î�ö���ê�	 
 Aircraft instrument, aircraft equation of motion, longitudinal motion, lateral motion, control 

theories, stability augmentation, autopilot design. 
   

010047604 �Ö���ø�����Ö���ï�ï�����Ö���ý�÷���î���ï�ï�����ö�����ÿ�ö�ì�
���ÿ��é 
(Optimal Aircraft Design) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�����Ö���ï�ï���ó�����������Ù�`���ì�
�������ö�����ÿ�ö �Ö���ø���ÿ�é�Ü�ð�f�â�������î�ø���ð�ÿ�ö�Ö���ø�Ù�è�	�ê�ý���ÿ�ê�ø�d �Ö���ø�����Ù�`���ì�
�������ö�����ÿ�ö�×���Ü�ð�f�â����

�ì�
�����ö�`�ö�
���Ü�������î���× �Ö���ø�����Ù�`���ì�
�������ö�����ÿ�ö�×���Ü�ð�f�â�����ì�
�����ö�`���ð�h�î���ß�	�Ü���ÿ�a�î���ú���ö�
���Ü�������î���× �Ö���ø�ð�ø���÷��Ö�ê�d���ß�a�ü�	�í�
�Ö���ø�����Ö���ï�ï���ó������
�����Ù�`���ì�
�������ö�����ÿ�ö���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï���Ù�ø�������Ü�ï�	�î�×�����î�ê�a�î �×�a���Ö�������î�é���ú�����Ü�������î���×���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï �Ö�ã�ø�����ï�
�÷�ï���ú���×�a���ï���Ü�Ù���ï
���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï �ÿ�ö�ø�ø�ë�î�����î�Ö���ø�ï�	�î �Ö���ø�Ö�������î�é�×�î���é���ï�������Ü�ê�a�î �ø���ð���ï�ï�×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �Ö���ø�ð�ø���ö���è�î���������î���Ö �Ö���ø
�����Ö���ï�ï�ú�����ê���ü �ð�X�Ö �ß��é�����Ü �Ö���ø���ú�����Ö���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d �ß��é�å���î�ú�a�� ���ú���Ö���ø�ý���Ö�þ���ñ�ú�Ö�ø���ì�ï�×���Ü�ê���ü���ð�ø�ê�`���Ü�����î�Ö���ø
�����Ö���ï�ï���Ù�ø�������Ü�ï�	�î 

 Optimum design concept, problem formulation, unconstrained optimization, nonlinear 
constrained optimization, aircraft design process, aircraft conceptual design, requirements, 
airworthiness regulations, aircraft performance, initial design and sizing, overall configuration and 
systems, parametric analysis, aircraft weight, fuselage design, wing and tail design, powerplant 
selection, landing gear layout, trade study. 

   



 

 

010047605 �ì�ù�þ�ã�
�ì���Ü�����Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d 
(Theory of Aerodynamics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ÿ�ö�Ö���ø�Ö���ø�����ú�×���Ü�×���Ü�����ú���î�ø���ð���	�î�ì�	���Ö�ø�ê���ú�����î��ó���î�í�d �Ö���ø�����ú���ï�ï���ö�`���î���é���ú�����ö�`�����é�ê���ü�ï�î���ó�î�����Ö���ý���ú��

�ð�X�Ö���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �Ö���ø�����ú���ï�ï���ó���ì�î���ß�
�÷�ú �ì�ù�þ�ã�
���ÿ�a�î���ø�Ü�÷�Ö �ì�ù�þ�ã�
�ó�����î�ñ�	�ü���ø�Ü�÷�Ö �Ö���ø�����ú���ï�ï�����é�ê���ü �Ö���ø���Ö�	�é
�Ù�ú�����î�ß���Ù���ú�������Ù���ó�ú�î�ß�����î �Ö���ø�����ú�ñ�`���î�î���à���à�	�ú���ú���é�	�ô�ô�W�ü���à���ø�d �Ö���ø�Ý�����ú���Ü�Ö���ø�����ú���ï�ï���ß�	�Ü���ÿ�a�î �Ö���ø�����ú���ï�ï�ö�

�Ù�ü���ö���î���é���ú���ß�����î�ß�	�é�ñ�	�ü���ï�ï�ø���ï���ø�
�÷�ï���ú���ð�f�i�î�ð�[�ü�î 

 Flow governing equations (integral and differential forms), inviscid, incompressible flow over 
airfoils and wings, potential flow, lifting-line theory, lifting-surface theory, compressible flow, 
shock and expansion waves, flow through nozzles and diffusers, linearized flow, Viscous Flow, 
laminar and turbulent boundary layers. 

   

010047606 �������ø���	�ú���ÿ�ê�	�Ö 
(Aeroelasticity) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ÿ�ë�	�ê�ý���ÿ�ê�ø�d���ú���ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�������ø���	�ú���ÿ�ê�	�Ö ���ø�Ü�Ö�ø���ì�����ì���Ü�����Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d, �����Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d���ï�ï���ö�`�Ù�Ü�ê���ü 

�Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�Ö���ø�Ö�ø���ó�����×���Ü�ð�X�Ö�÷���é���ú���ð�X�Ö���ö��î���î�õ���ü���Ö���ø�����ú�ê�`���Ü�� �ü�	�í�
�Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�ì���Ü�������ø���	�ú���ÿ�ê�	�Ö �Ö���ø
�Ý�����ú���Ü�×���Ü�������ø���à���ø�d���ü���	�ú���ÿ�ê�	�Ö���ú���Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö 

 Static and dynamic aeroelastic, aerodynamic loadings, unsteady aerodynamics, flutter 
analysis of fixed wings and rotary wings under various flow conditions, analytical methods in 
aeroelasticity, aeroservoelastic modeling , and active control. 

   

010047607 
 

�Ö���ø�Ý���é�ü���Ü���ú���Ö���ø�����Ö���ï�ï���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���ú���Ö�×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î 
(Aircraft Structural Layout and Design) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö�ã�ø�����ï�
�÷�ï���ú���×�a���ï���Ü�Ù���ï���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î���ï�ï���×���Ü���Ö�ø���Ü ���ø�Ü

�ì�
���Ö�ø���ì�������î�Ö���ø�ï�	�î���ï�ï�ÿ�ö�ö���ê�ø���ú�����ö�`�ÿ�ö�ö���ê�ø �Ö���ø�ï���Ü�Ù���ï�ó�����î�ñ�	�ü�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�ì���î�ì�
���ú�����ï�ï�ê�`�����î�������Ü���ð-�Ö�ú���ï ���ø�Ü�ì�
��
�Ö�ø���ì�����Ý���Ö�ú�ö ���ø�Ü�Ý���Ö�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���ì�
���õ���Ù�ó�����î �Ö���ø�Ö�ø���Ý���÷�ê���ü�×���Ü���ø�Ü�ì���Ü�����Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d �Ö���ø�ÿ�ö�é��ú�×���Ü���ø�Ü �Ö���ø
�Ö�ø���Ý���÷�×���Ü���ø�Ü���Þ�����î���ú�����ö���ö�î�ê�d�é���é �Ö���ø���ÿ�
�÷�����÷�×���Ü���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü �Ö���ø�Ý���é�ü���Ü���ú���Ö�������î�é�×�î���é���ï�������Ü�ê�a�î�×���Ü���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü 

 Airworthiness regulations,  rigid airframe dynamics, symmetric and asymmetric flight loads, 
unchecked and checked control movements, gust load, ground maneuver load, aerodynamic 
load distribution, balance loading, shear, torsion and bending moment, failure modes, structural 
layout and initial sizing. 

   

010047608 
 

�Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���ú���Ö���ø�����Ö���ï�ï�ø���ï�ï���ü�Ö���ý 
(Space System Analysis and Design) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���ú�������Ö���ï�ï�ó���î�í�Ö�	�Ý���ü�Ö���ý  �ÿ�	���Ü���ü�é�ú�a���ö���î���ü�Ö���ý �Ö���ø�����Ö���ï�ï�ü�Ü���Ù�Ý�ø �Ö���ø�����Ö���ï�ï���ú��

�Ö�������î�é�×�î���é�÷���î���ü�Ö���ý �ø���ï�ï�÷�`���÷�×���Ü�÷���î���ü�Ö���ý �ÿ�ë���ð�f�ê�÷�Ö�ø�ø�ö�×���Ü�Ö���ø�ÿ�������ÿ���ø �Ö���ø�����Ö���ï�ï���ú���Ö�������î�é
�×�î���é�×���Ü�ø���ï�ï�õ���Ù�ó�����î�é�	�î �ø���ï�ï�ÿ�`�Ü�ÿ���`���ü�Ö���ý �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�Ù�ü���ö�î�`�����ß�������ë�������é�a �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�ê�a�î�ì��î 

 Space mission analysis and design, space environment, orbital design, spacecraft design and 
sizing, spacecraft subsystems, communication architecture, ground system design and sizing, 
launch systems, reliability analysis, cost analysis. 

   



 

010047609 �Ö���ø�×���ï�é���î�×���Ü�Ý�ø�ü�é 
(Rocket Propulsion) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�Ö���ø�ï�	�î���ú���ø���ï�ï�×���ï�é���î�×���Ü�Ý�ø�ü�é�ì�����Ü�Ö���ø�ï�	�î�õ���÷���î���ú�Ö���ú���ø�����ü�`���Ü�é���ü ���ú���Ö�Ö���ø�ó�����î�å���î�×���Ü�Ö���ø�×���ï�é���î

���é�÷���ß�a���ß���������ó�ú�	�Ü���×���Ü���ú�����ß���������ó�ú�	�Ü�����ú�ü �Ý�ø�ü�é�ì�
�����ß�a�î�	�ü���Ù�ú�
�÷�ø�d �î�	�ü���Ù�ú�
�÷�ø�d-���ô�ô�\�����ú�����ô�ô�\�����î�Ö���ø�×���ï�é���î 
 Flight mechanics and propulsion system for terrestrial and interplanetary flight, basic principles of 

solid and liquid chemical Rocket Propulsion, nuclear rockets, nuclear-electric power and electric 
Rocket Propulsion. 

   

010047611 �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d���ú���Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�÷���î���ü�Ö���ý 
(Spacecraft Dynamics and Control) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�ü�Ü���Ù�Ý�ø �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�Ö���ø�ì�ø�Ü�ê���ü�×���Ü�÷���î���ü�Ö���ý  ���à�î���à���ø�d�ü���é�Ö���ø�ì�ø�Ü�ê���ü �����Ù�ß���������ê���ø�d�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ø�ì�ø�Ü�ê���ü 

�ì�ù�þ�ã�
�Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö �Ö���ø�����Ö���ï�ï�Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ø�ì�ø�Ü�ê���ü 
 Orbital dynamics, spacecraft attitude dynamics, attitude sensors, attitude control actuators, 

control theories, attitude control design. 
   

010047612 �Ö���ø�����Ö���ï�ï���ú�����ì�Ù���î���ú�÷�
���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Engine Design and Technology) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ì�ï�ì�ü�î���ì���ø�d���ö���é�î���ö�	�Ö�ÿ�d���ú���Ö���ø�����ú���ï�ï�����é�ê���ü �Ö�ã�ó�����î�å���î�ÿ�ö�ø�ø�ë�î���Ö���ø�ï�	�î �×�a���Ö�������î�é���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï

���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�ü���ä�Ý���Ö�ø�Ö�����à���ì���ø�d���ï�×���Ü���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d���Ý���ì ���ø�Ü�×���ï�é���î���ú���ê���ü���ð�ø�ÿ�ö�ø�ø�ë�î�� �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d
�ÿ�ö�ø�ø�ë�î���î���Ö�Ý��é�����Ö���ï�ï���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d �Ö���ø�Ý���ï�Ù���`�ß�	���î�ÿ�`�ü�î���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d�ì�
�������ö�����ÿ�ö �ÿ�ö�ø�ø�ë�î���×���Ü�Ù���ö���ó�ø�ß���à���ø�d 
�Ö���Ü�����î���ì���ø�d���ï ���a���Ü���ñ�������ö�a���ú���Ö���ø���ñ�������ö�a�ì�
���ì�`���ì���Ü�����Ö �Ö���ø�ê�	�é�ê�����Ü���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d ���ì�Ù���î���ú�÷�
�Ö���ø�ñ�ú�	�ê�ß�	���î�ÿ�`�ü�î
���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d �Ö���ø�ì�é�ÿ���ï���ú���Ö���ø�à�`���ö�ï�����ø��Ü���Ù�ø�������Ü�÷�î�ê�d 

 Review of thermodynamics and compressible flow, fundamental of aircraft performance, 
engine design requirements, gas turbine engine cycle analysis, thrust and performance 
parameters, off-design analysis, engine component matching, inlet and nozzle, compressor 
performance, turbine performance, combustion chamber and afterburner, engine installation, 
component manufacturing and technology, engine testing and maintenance. 

   

010047613 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�Ö���ø�ï�	�î���ú�����ü�Ö���ý 1 
(Selected Topic in Aerospace Engineering I) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�Ö���ø�ï�	�î���ú�����ü�Ö���ý�ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010055601, 010047602, 010055603, 010047604, 010047605, 010047606, 
010047607, 010047608, 010047609, 010055610, 010047611, 010047612 ���ú�� 010047614 

 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of aerospace 
engineering having the different context other than 010055601, 010047602, 010055603, 
010047604, 010047605, 010047606, 010047607, 010047608, 010047609, 010055610, 010047611, 
010047612 and 010047614. 

   



 

 
010047614 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�Ö���ø�ï�	�î���ú�����ü�Ö���ý 2 

(Selected Topic in Aerospace Engineering II) 
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�Ö���ø�ï�	�î���ú�����ü�Ö���ý �ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010055601, 010047602, 010055603, 010047604, 010047605, 010047606, 
010047607, 010047608, 010047609, 010055610, 010047611, 010047612 ���ú�� 010047613 

 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of aerospace 
engineering having the different context other than 010055601, 010047602, 010055603, 
010047604, 010047605, 010047606, 010047607, 010047608, 010047609, 010055610, 010047611, 
010047612 and 010047613. 

   

010047701 �Ö���ø�ÿ�ø�a���Ü�ê���ü���ï�ï���ú���Ö���ø�Ý�����ú���Ü�Ö�ø���ï�ü�î�Ö���ø�×�����î�ø���ð�ó���ú�	���ö���ø�d   
(Modeling and Simulation of Polymer Processing) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ó���ç�î�����ï�ï�Ý�����ú���Ü�Ö���ø�����ú  �Ö���ø�ú�é�ø���ð���ï�ï�Ý�����ú���Ü�Ö���ø�����ú ���ì�Ù�î�	�Ù�Ö���ø�Ù�����î�ü�è�é�a�ü�÷�ø�����ï�
�÷�ï�ü�	�í�
���ô���î�ê�d�é�	�ô

���ô�����ø�î�à�d  �ü�	�í�
���ô���î�ê�d�����ú�	���ö�î�ê�d ���ú�����ï�ï�ï���ü�î�d���é���ø�d�ø�
�����ú�	���ö�î�ê�d �Ý�����ú���Ü�Ö���ø�����ú���î���ï�a���ó�	�ö�ó�d ���ï�ï�Þ�
�é ���ï�ï�Ö�é�����é ���ú��
���ï�ï�����é�ø�
�é �Ý�����ú���Ü�Ö���ø�ë�`���÷�����î�Ù�ü���ö�ø�a���î���ú���ð�ä�	�Ö�ø�	�÷�����î���ï�a���ó�	�ö�ó�d�ø�����ü�`���Ü�Ö�ø���ï�ü�î�Ö���ø���ï�Ù�Ü�ø���ð  �Ö���ø�Ý�����ú���Ü�Ö���ø
�����ú�×���Ü�ü���ÿ�é��÷���é���÷��`�î���ï�ï���î���é �Ö���ø�����ú�×���Ü�÷���Ü���î�����ü�����é�ø�
�é �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�Ù�ü���ö�ÿ���ö�ó���î�í�d�ø�����ü�`���Ü�Ù�ü���ö���Ù�a�î���ú��
�Ù�ü���ö���Ù�ø�
�÷�é���î�ü���ÿ�é��ó���ú�	���ö���ø�d���ú���ó���ú�	���ö���ø�d�ñ�ÿ�ö 

 Flow model development, flow model simplification, finite difference technique, finite 
element method, boundary element method, injection and compression mold filling 
simulation, extrusion, heat transfer and curing reaction, viscoelastic fluid flow simulation, die 
flow, stress-strain analysis of polymeric and composite parts. 

   

010047702 �ø�
�������ú�÷�
�×���Ü�ü���ÿ�é��ó���ú�	���ö���ø�d  
(Polymer Rheology) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ù��è�ÿ�ö�ï���ê�	�ì���Ü�Ö���÷�õ���ó �Ù�ü���ö�ø�a���î �Ù��è�ÿ�ö�ï���ê�	�ì���Ü�Ö�ú ���ú���ó�ù�ê�	�Ö�ø�ø�ö�Ö���ø�����a�ê���ü�×���Ü�ü���ÿ�é��ó���ú�	���ö���ø�d���î�Ö���ø�����ú�ñ�`���î

�ø���ð�ì�ø�Ü���ú���õ���ß�î���ê�`���Ü �� ���ø�
�÷�î�ø���a���ú���ð�ø���÷��Ö�ê�d���ß�a�ÿ�ö�Ö���ø���î��ø���Ö�þ�d�ó�����î�å���î ���ß�`�î �ÿ�ö�Ö���ø���î��ø���Ö�þ�d�ö�ü�ú ���ö���ö�î�ê���ö ���ú��
�ó�ú���Ü�Ü���î �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�Ö���ø�����ú�×���Ü�ü���ÿ�é��ó���ú�	���ö���ø�d���î�ø���ð�ì�ø�Ü�õ���ß�î���ê�`���Ü �� �ÿ�ö�Ö���ø�Ö�����Ü�Ö���ø�ì�é�ú���Ü�ì�
���ö�
���ß�a���÷���`���î�ð�f�Ý�Ý��ï���î 
���ß�`�î �ÿ�ö�Ö���ø�÷�Ö�Ö�����ú���Ü �ÿ�ö�Ö���ø�×���Ü���ï�	�ø�d�é���ú�����Ù�ú�ú���ø�d �Ö���ø�����ú�×���Ü�×���Ü�����ú�ü���î���é�÷���é���÷��`�î���ï�ï���ß�	�Ü���ÿ�a�î���ú�����ö�`���ß�	�Ü���ÿ�a�î 

 Description of the physical, thermal, mechanical, and rheological behaviors of polymeric 
materials relevant to various flow geometries, basic transport phenomena equations of mass, 
momentum, and energy, analysis of a polymeric fluid flows in various geometries, elementary 
constitutive equations: power-law model, Bird-Carreau model, linear and non-linear viscoelastic 
fluid flows. 

   



 

 
010047703 �Ö�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�ó���ú�	���ö���ø�d���ï�ï���×���Ü 

(Mechanics of Solid Polymers)  
3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ó�����î�å���î���Ö�
���÷�ü�Ö���ï�Ö�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�Ù�ü���ö�ê�`�����î�������Ü  �ó�ù�ê�	�Ö�ø�ø�ö���ú���ì�ù�þ�ã�
�×���Ü�Ù�ü���ö���î���é�÷���é���÷��`�î �Ö���ø�ÿ�ø�a���Ü�ê���ü���ï�ï���ú��

�Ù��è�ú���Ö�þ�è���×���Ü�ó�ù�ê�	�Ö�ø�ø�ö�Ù�ü���ö���î���é�÷���é���÷��`�î  �Ö���ø�÷���é���÷��`�î���ï�ï�÷���Ü  ���ì�Ù�î�	�Ù�Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���ú���ð�ø���ö���è�ñ�ú�ì���Ü
�Ù�ü���ö���Ù�ø�
�÷�é  �Ö���ø���ß�a�ø�����ï�
�÷�ï�ü�	�í�
���ô���î�ê�d�����ú�	���ö�î�ê�d�×���Ü�ü���ÿ�é��ì�
���ö�
�Ù�ü���ö���î���é�÷���é���÷��`�î ���ú���ü���ÿ�é�  �ì�
���Ù�ú�a���÷�÷���Ü 

 Background of Continuum Mechanics, viscoelastic behavior and theory, modeling and 
characterization of viscoelastic behavior, rubber-like elasticity, analytical and approximate 
solution techniques for engineering stress analysis, finite element analysis of viscoelastic and 
rubber-like materials. 

   

010047704 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�ó���ú�	���ö���ø�d 1 
(Selected Topic in Polymer Engineering I) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�ó���ú�	���ö���ø�d �ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047701, 010047702, 010047703 ���ú�� 010047705 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of polymer having 

the different context other than 010047701, 010047702, 010047703 and 010047705. 
   

010047705 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�ó���ú�	���ö���ø�d 2  
(Selected Topic in Polymer Engineering II) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö�ó���ú�	���ö���ø�d �ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047701, 010047702, 010047703 ���ú�� 010047704 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of polymer having 

the different context other than 010047701, 010047702, 010047703 and 010047704. 
   

010047801 ����`�î�÷�î�ê�d���ú�
�÷�î���ï�ï�ÿ�	���Ü�ö�
�ß�
�ü�	�ê  
(Bio - Robotics)    

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 ���î���î�������Ö�
���÷�ü�Ö���ï����`�î�÷�î�ê�d�ì�
���ÿ�ø�a���Ü���ú�
�÷�î���ï�ï�ÿ�	���Ü�ö�
�ß�
�ü�	�ê  �Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���×���Ü����`�î�÷�î�ê�d���ï�ï�ê�`���Ü���ì�
�����é�a�ø���ï���	�ì�í�	�ó�ú�ö���Ý���Ö

�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���×���Ü�Ù�î���ú���ÿ���ê�ü�d ���ú���Ö�Ö���ø�×���Ü�Ö���ø���é�	�î �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�ü���ê�ë����×���Ü���Ö�ø���Ü �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�ø���ï�ï���ú���÷�Ý��é
���ß�������ö�ê�`��  �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���×���Ü�ø���ï�ï���ú���÷�Ý��é���ß�������ö�ê�`�� �Ö���ø�ÿ�ø�a���Ü�ì�`���ì���Ü�Ö���ø���é�	�î  �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�Ö���ø�ì�ø�Ü�ê���ü 
�Ö���ø�����Ö���ï�ï�ì���Ü�Ö�ú�×���Ü����`�î�÷�î�ê�d�ì�
���ö�
�×�� 

 Introduction to biologically-inspired robots, various types of robot movement derived from 
human and animal motion, principle of legged locomotion, rigid body dynamics, dynamics of 
multi-link systems, control of multi-joint movement, gait generation, control of balance, 
mechanical design of  legged robots. 

   



 

 

010047802 �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d����`�î�÷�î�ê�d�×�����î�ÿ���Ü  
(Advanced Robot Dynamics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ì�ï�ì�ü�î�Ù�	���î���ö�ê�	�Ö�ÿ�d�×���Ü���×�î�Ö�ú  ���Ù�ú�Ù���ú���ÿ�×���Ü�Ö���ø���ð�ú�
���÷�î���ð�ú�Ü �Ö���ø�ð�ø���÷��Ö�ê�d�ÿ�ö�Ö���ø�����÷���ú���ø�d-�ú���Ö�ø���î�Ý�d���î���×�î�Ö�ú 

�ÿ�ö�Ö���ø�ú���Ö�ø���î�Ý�d�×���Ü�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���Ù�ü���ÿ�	 
 Review of kinematics of robot manipulators, calculus of variation, application of euler-

lagrange equation in robot manipulators, lagrange quasi-equation of motion. 
   

010047803 �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö�×�����î�ÿ���Ü    
(Advanced Control) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�é�	�Ý�	�ê���ú �Ö���ø���������Ö�ú���Ö�þ�è�d�ø���ï�ï�Ù�ü�ï�Ù��ö�×�����î�ÿ���Ü �ì�ù�þ�ã�
���ÿ�ë�
�÷�ø�õ���ó ���ÿ�ë�
�÷�ø�õ���ó���ï�ï�ú�
�����ð���î���ô 

�Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�ð�ø���ï�ê���ü�����Ü���é�a  �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï���Ù�ø�Ü�×�`���÷�ð�ø���ÿ���ì �Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���ï�ï�ô�f�ß�à�
�� 
 Digital control, Advanced Control System Identification, stability theory, Liapunov stability, 

adaptive control, neural network control, fuzzy logic control. 
   

010047804 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö����`�î�÷�î�ê�d 1  
(Selected Topic in Robotics I) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷ �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö����`�î�÷�î�ê�d �ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047801, 010047802, 010047803 ���ú�� 010047805 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of robotic having 

the different context other than 010047801, 010047802, 010047803 and 010047805. 
   

010047805 ���ø�������Ü�Ù���é���Þ�ó�����ì���Ü�é�a���î�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö����`�î�÷�î�ê�d 2  
(Selected Topic in Robotics II) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ï�ø�ø�÷���÷, �ÿ���ö�ö�î�� ���ú���Ö���ø�Ù�a�î�Ù�ü�a���é�a�ü�÷�ê�î�����Ü ���ø�����Ö���ø�ý���Ö�þ�����î�ÿ���×���ü�	�ß���ì���Ü�ü�	�ý�ü�Ö�ø�ø�ö����`�î�÷�î�ê�d �ì�
���ö�


���î�����������ü�	�ß�����ê�Ö�ê�`���Ü�Ý���Ö�ü�	�ß�� 010047801, 010047802, 010047803 ���ú�� 010047804 
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas of robotic having 

the different context other than 010047801, 010047802, 010047803 and 010047804. 
   

010055601 �Ö���ø�ï�	�î���ú�������Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�ì���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Flight and Aerodynamics) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d�ÿ�ö�ø�ø�ë�î���×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î���ï�ï�ð�X�Ö���×���Ü�ê�ø���Ü ���ø�Ü�ê�a���î�×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �ÿ�ö�Ö���ø�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
�� �×���ï���×�ê�ì�����Ö���ø�ï�	�î  

�����ê�ø���Ö���ø���ê�` �����ê�ø���Ö���ø�ø�`���î �ø���÷���ì���Ü���ú�����ü�ú�����î�Ö���ø�ï�	�î �Ö���ø�î�������Ù�ø�������Ü�×�����î���ú���ú�Ü�Ý���é �Ö���ø�ï�	�î���î�ì�`���ì���Ü�Ö���ø�ï�	�î���ï�ï�ê�`���Ü�� �Ö���ø
�ü�	���Ù�ø�������d�ÿ�ö�ø�ø�ë�î���×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î���ï�ï�ð�X�Ö���ö��î �����Ö���ý�ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�ß��é���ï�ó���é �ÿ�ö�Ö���ø�Ö���ø���Ù�ú�������î�ì�
���×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î���ï�ï�ð�X�Ö���ö��î 
�ø���ð���ï�ï�Ö���ø�ï�	�î �×���ï���×�ê�ì�����Ö���ø�ï�	�î �Ö���ø�ï�	�î���ï�ï�ú���÷�ê���ü�î�	���Ü �Ö���ø�ï�	�î�×�����î-�ú�Ü���î�ü�é�	���Ü���ú���Ö���ø�ï�	�î���î�ì�`���ì���Ü�Ö���ø�ï�	�î���ï�ï�ê�`���Ü�� 

 The fixed-wing performance, airplane drag polar, equations of motion, flight envelope, rate of 
climb, gliding flight, range and endurance, takeoff, landing and maneuvering flight, the rotary-wing 
performance, rotor aerodynamics, equations of motion, mission profile, flight envelope, hover 
performance, vertical flight, forward flight and maneuvering flight. 

   



 

010055603 �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü�����Ö���ý�÷���î 
(Aircraft Structural Analysis) 

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �Ö���ø�Ý���é�ü���Ü���ú���Ö���ø�����Ö���ï�ï���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���ú���Ö�×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �×�a���Ö�������î�é���î�Ö���ø�����Ö���ï�ï���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���ø�Ü�ì�
���Ö�ø���ì�����Ö���ï

���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �×���ï���×�ê�ì�����Ö���ø�ï�	�î �ü���ÿ�é��ì�
�����ß�a�ì�������Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü�×���Ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���é�÷�ü�	�í�
�ó�ú���Ü�Ü���î  �Ù�ü���ö
���Ù�a�î�é���é���ú���Ù�ü���ö���Ù�a�î���Þ�����î  �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���ï�ï���à�ú���é�
�÷�ü���ú�����ú���÷���à�ú ���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü�õ���÷���î�×���Ü�ð�X�Ö���ú��
�ú�����ê���ü���Ù�ø�������Ü�ï�	�î �Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü���ñ�`�î�ï���Ü���ú���Ö���ø���Ö�`�Ü�Ü�� �Ö���ø�����Ö���ï�ï���ñ�Ü�ø���ï���ø�Ü���Þ�����î �Ö���ø�Ý���ï�÷���é�ß�	���î�ÿ�`�ü�î 
�Ö���ø�ü�	���Ù�ø�������d���Ù�ø�Ü�ÿ�ø�a���Ü�ü���ÿ�é��ñ�ÿ�ö���ú���ø�����ï�
�÷�ï���ô���î�ê�d�����ú�	���ö�î�ê�d���ï�������Ü�ê�a�î 

 Aircraft structure layout, design requirement, basic aircraft loading, flight envelope, aircraft 
material, energy method, bending stress and shear flow, single and multi-cell structure 
analyses, wing spar and box beam, cutout,  wing rib, fuselage frame, plates and shells, buckling 
strength, shear panel, clip support, joint and fitting, composite structure analysis, introduction to 
finite element analysis. 

   

010055610 �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d���ú���Ö���ø�Ù�ü�ï�Ù��ö���î�é�a���î�Ö���ø�ï�	�î���ú�����ü�Ö���ý 
(Dynamics and Control in Aerospace)   

3(3-0-6) 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : ���ö�`�ö�
 
 Prerequisite : None 
 �ø���ï�ï�ó�	�Ö���é �Ö���ø���ð�ú�Ü�ó�	�Ö���é �ö��ö�×���Ü�����÷���ú���ø�d �����ê�ø���Ö���ø���ð�ú�
���÷�î���ï�ï�����÷���ú���ø�d �Ù�ü���ì���ì���ø�d���î�
�÷�î �ÿ�ö�Ö���ø�×���Ü�ú���Ö

�ø���î�Ý�d�����÷���ú���ø�d �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�Ö���ø�ï�	�î �ó�ú�ý���ÿ�ê�ø�d�×���Ü�÷���î���ü�Ö���ý �ÿ�ö�Ö���ø�ÿ�ë���î�� ���ÿ�ë�
�÷�ø�õ���ó �ê���ü�Ù�ü�ï�Ù��ö�ð�\���î�Ö�ú���ï�ÿ�ë���î�� 
�ê���ü�ÿ���Ü���Ö�ê�ÿ�ë���î�� 

 Coordinate systems, coordinate transformations, Euler's angles, Euler rates, quaternion, 
Lagrange's equations, flight dynamics, spacecraft dynamics, state space equations, stability, state 
feedback controllers, state observers. 

   

010055904 �ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d 
(Thesis)   

12 

 �ü�	�ß���ï���Ü�Ù���ï�Ö�`���î : 010035901 �ÿ���ö�ö�î�� 
 Prerequisite : 010035901 Seminar 
 �î���Ö�ý���Ö�þ���ê�a���Ü�ì�����Ö���ø���ÿ�î�������ü�×�a���Ü���î�ü�	�Ý���÷ ���ê�`�Ü�ê�����Ü�ì�
���ð�ø���Ö�þ�� ���ÿ�î���Ù�ü���ö�Ö�a���ü���î�a�����ú���ÿ���ï�ð�\���Ü�Ö���î�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d 

���é�÷�î���Ö�ý���Ö�þ���Ý���ê�a���Ü�Ý���é�ì�����ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d�ê���ö�ø���ð���ï�ï�ì�
���Ö�������î�é �î�������ÿ�î���Ü���î�ü�	�Ý���÷���î�ÿ���ö�î���ó�	���ý�þ���÷�`���Ü�î�a���÷ 1 �Ù�ø�����Ü �Ö�`���î
�ÿ���ï�ð�\���Ü�Ö���î�ü�	�ì�÷���î�	�ó�î�í�d ���é�÷ 3 ���î�`�ü�÷�Ö�	�ê���ø�Ö �ê�a���Ü�ú�Ü�ø�`�ü�ö�Ö���ï�ü�	�ß�� 010035902 

 Students are required to submit a research proposal and nominate a thesis advisor,  the 
thesis is subjected for approval by the thesis committee and is to be presented both in the 
approved written format and orally, students are also required to present their research in a 
public seminar at least once before the thesis oral defence, The first 3 credits must be 
registered together with 010035902. 
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